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MANUAL DE INSTRUCCIONES CONTROLADOR PID SERIE N

Descripcion del Panel Frontal

Configuracion de Alarma (Tabla 1)

Cod Descripcion Diagrama

0 |sinAlarma

1 Alarma por valor alto oN
relativo al set point SV SV+ALIS

2 Alarma por valor bajo ON
relativo al set point SV SV+ALIS

g |Aarma valor absoluto alto - —ON
en el proceso ALIS

4 Alarma valor absoluto L'—
bajo en el proceso ALIS

5 Alarma fuera de rango ON ON
programado - ALILSV +ALI.

6 Alarma dentro de rango ON
programado -ALIL SV +ALlo

Configuracion de Contactos de Alarma Especial Ay B (Tabla 2)

Cod Descripcion Cod Configuracion del contacto

PV Indicacion variable de proceso (PV) 0 Normal

SV | Indicacion variable de referencia (SV) 1 Alarma con contacto normal cerrado
@ Tecla configuracion / confirmacion 2 Alarma retenida

(<] Tecla desplazamiento / modificacion 3 Alarma retenida y contacto normal cerrado
(V) Tecla Bajar / Disminuir Valor 4 Alarma con inhibicién

[A) Tecla Subir / Incrementar Valor 5 Alarma con inhibicién y contacto normal cerrado
Al Led Indicador Alarma 1 6 Alarma con inhibicién y retencion

A2 | LedIndicador Alarma 2 7 ‘Alarma con inhibicion, retencidn y contacto norml cerrado
C1 Led Indicador Salida 1

AT Led Indicador Auto-sintonia del PID
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| DESCRIPCION DE CADA NIVEL DE PARAMETROS |

PARAMETRO DESCRIPCION RANGO ADMITIDO | VALOR POR DEFECTO OBSERVACIONES
At | Auto-sintonia del PID SI/NO NO
ALIS | Valor de Alarma 1 -200~200 10
ALIL | Valor BAJO de Alarma 1 0~200 10 ALIF=506
AL!s | Valor ALTO de Alarma 0~200 10 ALIF=506
et |_ALES | Valor de Alarma 2 -200~200 10
AL2 L | Valor BAJO de Alarma 2 0~200 10 Al2F=506
AL 2. | Valor ALTO de Alarma 2 0~200 10 AlLF=506
usuwio] PYoF | Desplazamiento PV -200~200 0
5 YaF | Desplazamiento SV -200~200 0
P! | Banda Proporcional de Salida 1 0.0~3000 12.0 Si P=0 cambia a control Si/ No
i Tiempo Integral de Salida 1 0~7200 240 Esta variable se oculta si P=0
weez2|  df | Tiempo Diferencial de Salida 1 0~1800 60 Esta variable se oculta si P=0
Ct! | Ciclo de Actividad de Salida 1 0~150 15 W
o H5E 1 | Histéresis de Salida 1 0.0~200.0 0.1 Esta variable se muesira solo si P=0
At o F | Auto-sintonia offset -200~200 0
Ar | Anti-reset windup 0~100.0% 100.0
ALIF | Funcion de Alarma 1 ( verTABLA1 ) 1
ALIH | Histeresis de Alarma 1 0.0~200.0 0.0
ALI; | Modo de contacto de Alarma 1 ( verTABLA2 ) 0
wesl AL2E | Funcion de Alarma 2 ( verTABLA1 ) 0
ALPH | Histeresis de Alarma 2 0.0~200.0 0.0
AL25 | Modo de contacto de Alarma 1 ( verTABLA2 ) )
swon L_Ack Modo Control Calor / Frio CALOR / FRIO CALOR
01LS | Escala baja de Salida 1 0.0~100.0% 19.0 SE MUESTRASOLO SI CT=0
0 1HS | Escala alto de Salida 1 0.0~100.0% 97.0 SE MUESTRASOLO 81 CT=0
1n P || Seleccion del tipo de sonda (_verTABLA3 ) K2
LoGP | Limite inferior de temperatura ( verTABLA3 ) 0
e 1, 5P| Limite superior de temperatura ( verTABLA3 ) 400
uni C | Unidad de medida de temperatura ‘C/°F ‘c
™ P | Punto decimal 0/0.0 0
FLE | Filtro digital 0.001~1.000 0.600
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|CODIGO DE SELECCION DE TIPO DE SONDAl I DIAGRAMA DE PARAMETRIZACION I
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IDESCRIPCION DE ERRORESI HSE) | D

® [ ar .
inlE Entrada desconectada o en cortocircuito ¢ @ @
Py Variable d de el ticl fitoF ¢

“ flashes | Variable de proceso excede el rango permitido
o @ Act dp
AutF | Auto-sintonia fallida ) ® @
A- ‘ ‘
>k Mientras esta en proceso de configuracion, | | 0t FlLE
presionando la tecla 9 por 2 seg. hara que
el controlador vuelva al menu principal. @ -—I
(de lo contrario se restablecera automatica-
mente si no se presiona ninguna tecla durante 0IHS
60 seg.) 1
ATENCION:

1. No mezcle los cables de termocupla con los cables de alimentacion para evitar interferencias.

2. En caso que una falla o funcionamiento inusual del controlador o de su alarma pudieran provocar algin
accidente, se recomienda colocar un sistema de alarma independiente para prevenir que el equipo pueda
causar dafios.

3. No utilizar el equipo en temperatura ambiente superior a 55 grados Celsius. Esto acortaré la vida util del
controlador.

*PRECAUCIONES DE SEGURIDAD**

1. Una falla de operacion del controlador puede causar explosion, iniciar fuego o causar dafios serios.

2. No tocar los terminales o el cableado, ya que puede causar un choque eléctrico.

3. Evite que el polvo o cualquier material conductor pudiera entrar al controlador, esto puede causar desde
fallas en la operacion o hasta inclusive quemarlo.

4. Siempre verifique el cableado y la tensién de alimentacion antes de encenderlo.

5. Tener la salida activa en forma continua podria causar un mal funcionamiento del controlador. Por favor

provea proteccion adicional para evitar cualquier dafio serio.



